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1．使用前确保机器人本体、控制柜、示教盒及各附件连接电缆的外观良好；
2．设备启动前确保机器人紧固于底座，底座紧固于地板；
3．机器人运动之前先确保控制柜及示教器上的急停开关起作用；
4．遵守设备上的危险、警告、注意、强制、禁止标志；
5．任何人未经操作人员同意不得进入机器人工作范围；
6．有人员进入机器人工作范围必须有操作人员陪伴，保证机器人处于停止且使能切
断状态；
7．设备启动时依照正常的顺序对设备进行开机、关机；
8．设备启动前一定要确认机器人工作范围内无干涉；
9．机器人运行过程中，一旦有未经许可的人员靠近机器人，必须立即按下急停按钮，
切断电源开关；
10．因工作需要，对设备进行相应的改造时，需知会设备供应商，作相应的确认；
11．设备运作过程中，出现任何异常，应停止工作，记录异常情况，并知会设备供
应商，确认是否可继续工作。
 



九众九机器人有限公司 品质  精度  寿命  速度

        工业机器人是广泛用于工业领域的多关节机械手或多自由度的
机器装置，具有一定的自动性，可依靠自身的动力能源和控制能力
实现各种工业加工制造功能。

       易用性、智能化水平高、生产效率及安全性高、易于管理
且经济效益显著。

           冲压、搬运码垛、焊接、机床上下料、打磨、折弯、喷涂
等等。
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轴名称 动作说明

轴1 A1 本体回转

轴2 A2 大臂运动

轴3 A3 小臂运动

轴4 A4 手腕圆周运动
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轴名称 动作说明

轴1 A1 本体回转

轴2 A2 大臂运动

轴3 A3 小臂运动

轴4 A4 手腕旋转运动

轴5 A5 手腕上下摆动

轴6 A6 手腕圆周运动
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点动坐标系

点动坐标系
关节坐标系

笛卡尔坐标系

世界坐标系

工具坐标系

用户坐标系
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